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LEITSYSTEM LOBO




MEHR ZEIT

Die Einwohnerzahlen in den Stadten stei-
gen bestandig, die Fahrzeuge werden immer
groBer, doch die Ressource Parkplatz ist be-
grenzt. Der Parksuchverkehr in Innenstadten
nimmt einen immensen Anteil am gesamten
Verkehrsaufkommen ein. Verkehrsforschern
zufolge kann dieser in Spitzenzeiten bis zu
einem Drittel des gesamten Verkehrsaufkom-
mens betragen. Wahrend in GroBstadten eher
die innenstadtnahen Gebiete mit hoher Be-
bauungsdichte betroffen sind, konzentriert
sich der Parksuchverkehr in mittelgroBen
Stadten auf die zentralen Geschaftsbe-
reiche, wo nicht nur die Kundschaft, sondern
auch die Mitarbeiter auf der Suche nach frei-
en Stellplatzen sind. Eine effiziente, moderne
Parkraumbewirtschaftung ist gefragt, die sich
idealerweise den Gegebenheiten und Situa-

tionen anpasst.

Dabei spielt der digitale Wandel, gerade im
Verkehrssektor, eine zunehmend wichtige
Rolle. Denn durch die Vernetzung der Syste-
me entstehen neue smarte Optionen, die es
ermaoglichen, vorhandene Kapazitaten situa-
tiv und nachhaltig effektiv auszulasten. So ist
es zukunftig denkbar, dass Informationen des
Parkleitsystems direkt im Fahrzeug angezeigt
werden, dass autonom fahrende Fahrzeuge ih-
ren Stellplatz selbststandig finden, dass Wet-
ter-, Veranstaltungs- oder OPNV-Daten direkt
in die Parkraumbewirtschaftungssysteme ein-
flieBen. Digitaler Wandel und Technologie auf
héchstem Niveau bieten die Grundlage fiir eine

effektive Parkraumgestaltung.
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Das Parkleitsystem LOBO von RTB bietet mo-
dernste Technologie flir die Ausstattung von
Parkhausern und Tiefgaragen. Es umfasst u.a.

folgende Komponenten:

Eine Mischinstallation verschiedener Senso-
ren, inklusive der NOSCO.hybridkamera, ist
maoglich.

STEUERUNGSEBENE

Schnittstelle zu externen Systemen
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hybridkamera
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Parkleitserver mit projektspezifischer
RTB-Software LOBO.control
Einfahrtsdisplays fur den perfekten
Uberblick hinsichtlich der Auslastung

von Parkhaus oder Parkplatz

Displays zur Verkehrslenkung und zum
Auffinden des nachsten freien Stellplatzes
Bilanzierende Fahrzeugzahlung mittels
NOSCO.hybridkamera
Einzelstellplatzerfassung mittels Infrarot-
oder Ultraschallsensoren pro Stellplatz
LEDs pro Stellplatz oder Teilbereich zur
Anzeige freier oder belegter Stellplatze

Bodensensoren pro Stellplatz




MEHR LACHELN

FUR BETREIBER

Bessere Auslastung

Autos runter von der StraBe und rein ins Parkhaus
Nutzung von schwer auffindbaren Parkplatzen
durch gezielte Leitung

Leiten besonderer Kunden (VIPs, mobilitatseinge-
schrankte Personen, Familien etc. )
Zeituberwachung und evtl. Sanktionierung von
Uberschreitungen

Nutzungsstatistiken, Informationen und
Sicherheit

Nachhaltige Reduzierung von Parksuchverkehr,

dadurch weniger CO2-Belastung

FUR AUTOFAHRER

Vollstandige und sofortige Informationen tber
Parkplatzverfigbarkeit

Zeitersparnis durch schnellsten Weg zu einem
freien Park- oder Ladeplatz

Reduzierung des Kraftstoffverbrauches durch
geringeren Parksuchverkehr

Kein Stau durch Parksuchverkehr
Reservierung einzelner Stellplatze
Mitarbeiter-Stellplatze als Benefit fur
Arbeitnehmer

Hoher Komfort - der Arbeitstag beginnt
entspannt oder das ,Erlebnis Einkaufen”

beginnt im Parkhaus

BAUKASTENSYSTEM

Der erste Eindruck zahlt! Eine freie Wahl bei der Ge-
staltung macht fast alles moglich. Dank eines Bau-
kastensystems sind die RTB-Displays groBtenteils
frei modulierbar und auch spezifische Anforderungen

lassen sich individuell umsetzen.

Innerhalb des LOBO-Systems kénnen alle Gerate mit-

einander kombiniert werden.

- Displays, Sensoren, Kamera
- Signale sind Uber I/0 steuerbar
- hohe Flexibilitat




LOBO.display

EINFAHRTSDISPLAY

Moderne, innovative Parkhauser setzen so-
wohl optisch als auch technisch Akzente und
bieten den Nutzern den hochstmadglichen
Park-Komfort. Dabei ist gerade die Gestaltung
des Einfahrtsbereichs wichtig, um bereits
vorab alle relevanten Informationen zu liefern.
Daflr stehen verschiedene Maglichkeiten zur

Verfugung:
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LOBO.display
EINFAHRT
LED-Anzeige oder Vollmatrix-LED-Anzeige

Mast- oder Wandmontage
Statische Informationen sind hinterleuchtet

undenspezifisch vorkonfigurierbar

K
« Anzeige von numerischen Informationen

(z.B. Restplatze), Text(,frei/besetzt”) oder Icons
(mobilitatseingeschrankt, E-Laden, Familie . . .

Anpassung der Helligkeit maglich
Verbindung Uber CAN-Bus oder Ethernet

)

Hier parkt die Zukuntft.
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LOBO.display

LOBO.display

VIDEO

Videofahiges Display

Mast- oder Wandmontage
Dynamisch wechselnde Informationen und

Anzeigen maoglich
Kundenspezifisch konfigurierbar
Unkomplizierte Anpassung der Inhalte und

Einstellungen maglich
« Anzeige von numerischen Informationen oder

Text, Icons, Bildern, bewegten Inhalten sowie
Videos (z.B. Werbe- oder Image-Videos)

Verbindung uber Ethernet

FULLSTANDSANZEIGE

Anspruchsvolles Design als absoluter

Eye-Catcher

Weithin sichtbar als stylische Anzeige

zum Belegungszustand des
Parkhauses/der Tiefgarage
Ein- oder doppelseitig verfugbar

RGB-LEDs
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L 0BO.displa
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ZONEN-
DISPLAYS

Zonendisplays werden an Entscheidungspunkten
positioniert, wobei hier die genaue Anzahl der freien
Parkplatze nicht erforderlich ist. Sie informieren den
Fahrer mit einer einzigen Anzeige Uber die Belegung
aller drei Fahrtrichtungen. Ausgestattet sind sie mit
drei griinen Pfeilen (links, geradeaus, rechts) und ei-
nem roten Kreuz. Bei dem Vollmatrixdisplay ist die

Anzeige von frei konfigurierbaren Icons maoglich.

LOBO.display ZONE

LED-Anzeige oder Vollmatrix-LED-Anzeige
Decken-und Wandmontage
Kundenspezifisch konfigurierbar
Verbindung GUber CAN-Bus oder Ethernet
Kombinierbar mit Navigationsdisplay
Dynamische Anzeigemaoglichkeiten
Anpassung der Helligkeit maglich

NAVIGATIONS-
DISPLAYS

Navigationsdisplays werden an strategischen Punk-
ten eingesetzt, wie z.B. an Auf- und Abfahrten oder
Kreuzungsbereichen. Sie zeigen die freie Stell-
platzanzahl pro Bereich und weisen den direkten Weg
dorthin. Mittels Navigationsdisplay konnen Fahr-
zeuge ganz gezielt zu dem fir sie passenden Stell-

platz gefihrt werden.
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L0BO.display NAVIGATION

Variable Anzahl von LED-Modulen und Ziffern
Hintergrundbeleuchtung kann helligkeits-
gesteuert an- oder ausgeschaltet werden
Foliendruck nach Wunsch

Anzeige von Restparkplatzen pro Bereich

Direkte FUhrung zum gesuchten Stellplatz
(E-Laden, Familie, Mobilitatseingeschrankt, VIP ...)
Numerisch oder Vollmatrix (ermdglicht schnelle
Anpassung der Inhalte)

Decken- oder Wandmontage

Kombination mit Zonendisplays mdglich




L OBO.sensor

EINZEL-

STELLPLATZ-

DETEKTION

Eine effektive Parkraumbewirtschaftung
setzt voraus, dass prazise Daten Uber die noch
zur Verfligung stehenden Stellplatze vorlie-
gen. Mittels einer genauen Einzelstellplatz-
detektion und der direkten Ubermittlung der
Daten an den Parkleitserver kann der Park-
suchverkehr optimal gesteuert werden.

Far die Einzelstellplatzdetektion stehen ver-
schiedene Sensoren zur Verfligung. Eine
Mischinstallation der Systeme ist ebenfalls
maoglich.

LOBO.sensor INFRAROT

Schragdetektion von oben aus der Fahrgasse
Signalisierung des Belegungszustands Uber
abgesetzte RGB-LEDs in der Fahrgasse

Freie Farbwahl fir Belegungszustande maglich
(Zuweisung zu Nutzergruppen)

Reservierung von Parkplatzen Gber die farbliche
Zuordnung von Benutzergruppen maglich
Eco-Modus fir LED (dimmbar, abschaltbar, etc.)
Automatische Resets bei Verlassen oder Befahren
der Stellplatze

Integration in vorhandene Gebaude-Infrastruktur
mit Kabeltrassen und Schienensystemen
CAN-Bus und LIN-BUS fur Datentransfer
Werkzeuglose Montage

Vorkonfektionierte Leitungen
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LOBO.sensor ULTRASCHALL

Erfassung von oben, mittig iber dem Stellplatz
Signalisierung des Belegungszustands Uber
integrierte RGB-LEDs

Freie Farbwahl fiir Belegungszustande maglich
(Zuweisung zu Nutzergruppen)

Reservierung von Parkplatzen tber die farbliche
Zuordnung von Benutzergruppen maglich
Eco-Modus fir LED (dimmbar, abschaltbar, etc.)
Automatische Resets bei Verlassen oder Befahren
der Stellplatze

Ansteuerung Uber CAN-Bus

Kompatibel zu Trilux-Schienensystemen

Montage an Decke oder Schiene maglich

LOBO.sensor BODEN

- Erfassungvon unten

« Sensoren werden auf dem Boden verklebt
« Nutzung der LoRaWAN-Technologie

» Akkubetrieb, dadurch kabellos

- Furden AuBeneinsatz, beispielsweise auf

Freiflachen geeignet
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EINFAHRTSZAHLUNG

EINFAHRTS- UND
EBENENZAHLUNG

Das hybride System NOSCO vereint unterschied-
liche Technologien, um eine sehr hohe Erfas-
sungsgenauigkeit zu erzielen. Es kombiniert die
Daten von 3D-Kamera und kinstlicher Intelligenz,
um basierend auf einem neuronalen Netzwerk
eine moglichst hohe Genauigkeit zu erreichen.
Zusatzlich kann das System um Radarsensoren

erganzt werden.

NOSCO arbeitet mit einem bilanzierenden Zahl-
verfahren, ermittelt anhand von Bewegungen die
jeweils aktuelle Belegungssituation und tbermit-

telt diese an das Parkleitsystem.

- Kamerabasierte Einfahrts-/Ebenenzahlung

- Hybridkamera (Kombination von Radar-,

3D-Technologie und KI mdglich)

« Stop & Go-Verkehr wird erkannt
- StoBstangenverkehr wird erkannt und einzeln

detektiert

- Sehrhohe Detektionsrate
- Verschiedene Szenarien detektierbar

(Vorbeifahrten an anhaltenden Fahrzeugen,

Begegnungsverkehr)

Die NOSCO.hybridkamera fusioniert die Daten zweier
Sensoren (Kamera und Radar), die im Einfahrt- und
Ausfahrtbereich bzw. auf den Rampen von Parkhau-
sern gesammelt werden. Die Signalverarbeitungs-
einheit NOSCO.engine wertet die Daten der NOSCO.
hybridkamera aus und Gbermittelt diese an die Soft-
ware LOBO.control, von der die Displays im Parkhaus

angesteuert werden.

NOSCO EIGNET SICH BESON-
DERS FUR DEN EINSATZ IN
FOLGENDEN SITUATIONEN:

« Parkhausbetreiber, denen eine Z&hlung mittels
Schranke, Schleife, oder Lichtschranke zu
ungenaue Ergebnisse liefert.

- Parkhauser oder Parkflachen, in denen keine
Stellplatzsensoren montiert werden kénnen.

« Parkhauser, in denen ein nahezu taglicher Reset
maoglich ist, die also keinen 24/7 - Betrieb haben.

» Parkhausbetreiber, die Ihr Parkhaus schranken-
los betreiben, aber dennoch eine Einfahrtszah-
lung installieren und eine Auslastungsubersicht
einsehen wollen.

« Zahlung der obersten Ebene eines Parkhauses,
sollte diese nicht tiberdacht sein (Kombination
mit LOBO.sensoren auf den Gberdachten
Ebenen maglich).

- Freiflachen ohne exakte Stellplatzmarkierung.




LOBO.control ist die RTB-Software zur Verwaltung
von Parkhausern, die mit Einzelstellplatz-sensoren
oder dem bilanzierenden System NOSCO ausgestat-
tet sind. Dabei funktioniert LOBO.control in Echtzeit
und dynamisch.
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SIEBIETET:

- Ubersicht tiber den Belegungsgrad aller
angeschlossenen Parkhauser und Ebenen

- Bedienerfreundliche Baumstruktur mit
Grundrissplan aller Ebenen

- Ubersicht aller Stellplatze, Sensoren oder
Kameras

- Ubersichtliche Statistikauswertung und
bedienerfreundliche Steuerung aller Sensoren
und Anzeigen sowie Kameras

- Einfache Navigation durch klare Schaltflachen
symbole

- Flexibilitat durch die Moglichkeit zur Einbindung

fremder Systeme

Daruber hinaus besteht die Moglichkeit im Menu
JExtras”kundenspezifische Funktionen zu imple-
mentieren, die nicht mit den Funktionalitaten der
Standard-Anwendung abgedeckt werden.

LOBO.control zeigt die Belegungszustande der ein-
zelnen Ebenen je nach Status farblich differenziert
in den jeweiligen Lagepldnen an. Zudem ist die Kon-
figuration nach einzelnen Nutzergruppen maoglich. So
konnen beispielsweise Parkplatze fur VIPs, mobili-
tatseingeschrankte Personen, Familien, Elektrofahr-
zeuge etc. zugewiesen und entsprechend optisch
durch die Farbe der LED signalisiert werden.

Zahlreiche Auswertungsmaglichkeiten stehen zur
Verfugung, sowohl! fur einzelne Ebenen als auch far
das gesamte Parkhaus beziehungsweise die Parkfla-

che:

NACHRICHT: Samtliche Rickmeldungen der
Sensoren werden erfasst

PARKEN: Alle Parkvorgange werden visualisiert
ZEITUBERWACHUNG: Es werden alle Park-
vorgange angezeigt, bei denen der festgesetzte
Zeitraum pro Parkvorgang Uberschritten wurde
ECOMODUS ist einstellbar nach Prioritat, LED
erlischt, falls belegt

SZENARIEN: Voreinstellung (Wartungen,
Veranstaltungen, Wochenende etc.)
EINFACHES HOCHLADEN von Videos & Icons
BENUTZER- & RECHTEMANAGEMENT
EXPORTFUNKTION, beispielsweise in xlsx-Format




MUTIG. ECHT. GEMEINSAM.

Das ist die Pramisse, unter der wir arbeiten.
Wir wollen Ihnen auffallen mit Innovationskraft,
hochster Qualitat und einem herausragenden
Service. Benutzerfreundlichkeit der Produkte,
Qualitdt und Kundenorientierung sind fir uns
das MaB der Dinge. Wir geben Alles fir eine ver-

|&ssliche, partnerschaftliche Zusammenarbeit.

Als international agierendes Unternehmen ent-
wickelt, produziert und vertreibt RTB Losungen
in den Segmenten Ampel, Detektion, Parken

und Barrierefreiheit.

Vielfach haben wir mit mutigen Ideen neue MaB-

stabe in der Branche gesetzt. Standige Innova-
tionsbereitschaft und Beharrlichkeit verbinden
wir mit einem naturlichen, unverstellten Auf-
tritt. Zum nachhaltigen Erfolg tragt ein intensi-
ver Dialog auf Augenhche mit Kunden, Lieferan-
ten und Mitarbeitern entscheidend bei.

RTB GmbH & Co. KG Telefon +495252 9706-0 E-Mail ph.hotline@rtb-bl.de
Schulze-Delitzsch-Weg 10 Hotline +49 5252 9706-299 Internet www.rtb-bl.de
DE-33175 Bad Lippspringe Telefax +495252 9706-10 Stand  05/2023

Technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten.
Bildquelle: RTB GmbH & Co. KG, https://stock.adobe.com/de




